Pokrocilé funkce

Kralik vypada jako jednoducha aplikace, ale ma mnoho pokrocilych funkci, které
vam pomohou pfi rliznych prilezitostech. Nize mame kapitolu pro kazdou z nich.

clanky

e Doladéni

e Protokoly (analyza po rally)
e Kopirovat faze

e Externi reference

e Editor referenci (zakladni)

e Referencni editor (automaticka uprava GPS)

Doladéeni

DalSi skvéla inovace od Kralika! Tato funkce umoznuje co nejpfesnéji upravit
pfipadné chyby kalibrace.

Pokud druhy pilot musi neustale provadét upravy (napfiklad vzdy pfidavat méfice ke
kazdé referenci), nemusi byt kalibrace spravna. V tomto pfipadé je nutné provést
,JEMNE UPRAVY* kalibrace, aby bylo mozné oznagit vice & méné metri kazdy
kilometr a kompenzovat pfipadné chyby.

Ale jak zjistit, kolik metrl je tfeba pfidat nebo odebrat, aby se kalibrace upravila?
Kralik archivuje vSechny upravy provedené druhym pilotem a na zakladé téchto
udaji navrhne nejvhodnéjsi a nejpfesnéjsi upravu!

POZORNOST! Jemné ladéni zméni kalibraci pocitadla kilometr a pokud jej

nepouzivate spravné, muze to opravdu poskodit vas vysledek! K predchozim
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kalibracim se muzete vratit pomoci historie kalibraci (3 tecky na obrazovce

Fine Adjustment nebo Calibration) .

Protokoly (analyza po rally)

Kralik maze béhem testu zaznamenavat ,LOGY* a zaznamenavat data, ktera mohou
byt uziteCna pro pochopeni toho, co se stalo, a pro zlepSeni vykonu.

LOGY jsou oficialni zaznamy udalosti v urcitém ¢asovém rozmezi. Kralik generuje
~protokoly“, které vam umozfuji zobrazit provedené upravy a ¢asy béhem testu.

Peclivé pfezkoumani téchto informaci mdze byt dobrym nastrojem k lepSimu
pochopeni vykonu daného testu, kontrole chyb a identifikaci véci, které je tfeba
Zlepsit.

Chcete-li aktivovat nahravani protokolt, musite na obrazovce nastaveni zaskrtnout
policko Record Logs.

Chcete-li zobrazit zaznamy LOGS v editoru scény, vyberte scénu a stisknéte tlacitko
LOGS.

Nastaveni pocitadla kilometr( jsou oznaena oranzovym pozadim. Chcete-li zobrazit
pouze nastaveni, dotknéte se tlacCitka Filtr.

Kopirovat fazi

Etapa, ktera ma byt sledovana, jsou useky, které musime provést ve stejnych
Casech jako etapa, ktera byla dfive provedena. Podivejme se, jak to funguje v
Rabbit.

Prvni priuchod:

1. S fazijiz vlozenou do editoru faze vyberte moznost ,Ulozit fazi k trasovani®,
odeslete ji do prohlize€e a provedte fazi normainé.



2. S tim béhem této faze Kralik vSe zaznamena a vytvofi novou scénu s
pismenem C pred Cislem faze (PF.: Stage: 01 | Stage to Calcar: C01).

3. Chcete-li zastavit nahravani faze, ktera ma byt trasovana, jednoduse odeslete
novou sekci do prohlizece.

Dulezité! Nenulujte poc€itadlo kilometrti pred naétenim dalSiho stolku. Protoze

pokud jej resetujete, Kralik si mysli, ze za€inate jevisté a vymaze vSe, co
zaznamenal.

Faze sledovani:
1. Vyberte nahranou fazi, coz je v nasem pfikladu sekce CO1
2. Kliknutim na ,Send to Nav...“ odeslete scénu do prohlizece

3. Postupujte podle navigace a zopakujte to, co bylo provedeno pfi prvnim
prujezdu

Externi reference

Externi reference jsou znameni nebo milniky, kdy nezname miru, dokud tam
nedorazime, ale pfedem zname ubihajici Cas nebo priimérnou rychlost, kterou tam
zménime. Za ucelem identifikace tohoto bodu bude roadbook obsahovat fotografii
nebo néjaké jiné informace, které vam umozni identifikovat tento odkaz, abyste
mohli v této fazi zjistit pocet najetych kilometrt. Podivejme se, jak to funguje v
Rabbit.

1° — Pripravte scénu
1. Otevrete obrazovku Editor rez(.

2. Vyberte fazi, kterou chcete zménit.

3. Zahrnite externi reference do editoru sekce.



4. Protoze neznate pfesnou vzdalenost reference, umistéte do tohoto pole
hodnotu, ktera musi byt mezi pfedchozi a pozdé&;jsi reference, co nejblize
pozdéjsi referenci.

5. Oznacte posledni sloupec Ext.R (Cerveny).
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6- Je-li to nutné, opakujte totéz pro vSechny externi reference faze.
7- Nyni staci zadat €as odjezdu, odeslat do prohlize€e a pockat na ¢as odjezdu.

2. — Navigace

1. Kdyz je dalSi zména praméru externi reference, kralik nam to ukaze
zobrazenim Zlutého pruhu s textem ,Nastavit koneCnou vzdalenost pocitadla
kilometr(“. V tuto chvili musite byt opatrni, abyste tuto referenci nasli vizualné.

2. Kdyz jste blizko reference, stisknéte Zlutou liStu a pfi pfesném prochazeni
reference potvrdte stisknutim tlacitka OK.
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3. Kralik to spocita za vas a vy mlzete pokraCovat k dalSimu milniku opétovnym
provedenim pfedchozich krokl ve Zlutém pruhu.

Poznamka: Pokud pouzivate Krabicku pro kraliky, zluté tlaCitko se pouziva k
potvrzeni referenéniho bodu (stejné jako tlacitko OK), aniz byste se museli dotknout
obrazovky.

Pfepnout navigaci
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Editor referenci se pouziva pro rallye, které nemaiji digitalni roadbook, takze muzeme
zahrnout odkazy na roadbook, které povazujete za nezbytné pro usnadnéni vasi navigace.
Jakmile zahrnete vSechny zmény rychlosti Stage, pfidejte reference podle nasledujicich
krokU:

1. Vyberte fazi, do které chcete pfidat reference.
2. Kliknéte na tlacitko Reference.
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3. Pokud jste v referenci editoru, kliknéte na Novy a pfidejte reference.
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4. Uvedte vzdalenost na pocitadle kilometru.

5. Viytvorte kresbu, ktera predstavuje reference pomoci nastroje pro navrh, kliknutim na
symbol vytvofite odrazku. Nejprve a pak dalSi vyjezdy z pfejezdu.

6. V pfipadé potfeby mizete do pole Info pfidat dalSi textové informace.

7. Zadejte na tlacitko OK pridejte reference a podle stejnych kroku pfidejte tolik referenci,
kolik chcete.
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Dulezité! je €as na navigaci, kdyz pouzijte navigacni obrazovku Roadbook k zobrazeni

nakreslenych referenci.

Referencni editor (automaticka
uprava GPS)

Editor referenci s automatickou upravou GPS Ize pouzit v rally, kde organizace rally
zpristupriuje itinerar pred dnem rally. To znamena, ze s knihou tras v ruce mlzete
vytvofit trasu pro kresleni referenci a tim vyuzit automatické upravy pomoci gps
pouhym povolenim této moznosti.

Automatické nastaveni podle polohy GPS

Chcete-li pouzit automatické prizpusobeni GPS, postupujte podle nasledujicich
krokd.

1. Oteviete Editor roztaZzeni a vyberte Reference pro nakresleni odrazky. DalSi
podrobnosti naleznete na strance Editor referenci (zakladni)

2. Vyberte moznost ,Automatické nastaveni podle polohy GPS*.

3. AZ budete na pfesném misté v odrazce, kterou roadbook zobrazuje, kliknéte na
tlacitko Aktualizovat.

4. Klepnéte na tla€itko OK.

Opakuijte stejné kroky pro vSechny odrazky, u kterych chcete pouzit automatické
pfizpusobeni GPS.



& (-02:54:50.1 5 ©13:10:09

: 0.700 OK  Cancel

vpae  —_JEY

5. Dulezité! Pro dosazeni lepsi presnosti doporuc¢ujeme pouzivat Garmin Glo.
DalsSi podrobnosti najdete na nasi

Nyni, kdyZ mate nakreslené reference, jakmile si projdete referenci béhem rally,

Rabbit Rally 2.0 upravi pocet najetych kilometri az do tohoto bodu a vy nebudete
muset délat nic jiného.
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